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1. Resumen

Este equipo es uno de los abridores de portones automaticos lanzados por nuestra empresa y adopta un nuevo
disefo y un sistema de control integrado. El nuevo abridor de puerta corrediza tiene muchas caracteristicas
tales como: bajo nivel de ruido, peso ligero, par de arranque potente, estabilidad, confiabilidad y es compacto
y elegante. El motor seguira funcionando durante un corto periodo de tiempo usando un voltaje mas bajo. El
tablero de control tiene proteccion contra sobrecarga. Cuando hay un corte de energia, el motor se puede
separar mediante el uso del embrague; al usar la llave especificada, el usuario tiene la capacidad de desconectar
el embrague, lo que permite abrir o cerrar la puerta manualmente.

Usando las fotocélulas infrarrojas opcionales, la puerta se detendra y volvera a abrir automaticamente si se
detecta un obstéculo.

2. Aspecto y dimensiones

50mm

250m

3. Parametros
1. Temperatura de funcionamiento del motor: -25°C--+55°C
2. Fuente de alimentacion: 10VAC+10% 50Hz/60Hz
3. Humedad de trabajo: 585%
4. Voltaje del motor: 24VDC 10. Tirdn maximo: 1100N
5. Potencia nominal: 200W 11. Carga maxima: 500kg
6. Mddulo de engranaje de salida: M=4 12. Peso neto: 10kg
7. Numero de engranaje de salida: Z=16 13. Distancia del control remoto: 50mt.
8. Velocidad de apertura/cierre: V=12m/min 14. Embalaje: En una caja estandar
9. Velocidad nominal: 1400RPM 15. Clase de proteccion: B
2

4. Instalacion de piezas mecanicas.

4.1 Instalacion de la placa base del motor.

1. Dependiendo del tamafio de instalacion del motor y la altura de montaje de los bastidores, después de
determinar la posicion de instalacion de la placa base del motor, primero deje incrustar el perno o use un
perno de expansion para fijar la placa base sobre una buena base de cemento. Ver diagrama 2.
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2. Si el bastidor se ha instalado en la puerta, el motor se puede fijar en la base. Utilice una llave Allen para
girar la posicion "apagado” del embrague, el motor y la cremallera para determinar mejor la posicion de la
placa base del motor, luego retire el motor y la placa base fija.

4.2 Instalacion del abridor de puerta

1. Deje que el abridor de puerta corrediza se coloque en la placa base. Utilice un tornillo hexagonal que
coincida al azar para fijar el motor en la placa base.

2. Desatornille los tornillos que fijan la cubierta del motor y luego retire la cubierta del motor de acuerdo con
el diagrama de cableado eléctrico, conecte el cable de alimentacion, después de ajustarlo en una buena
posicion, luego instale la cubierta y use tornillos para fijarla.

4.3 Instalacion de bastidores

1. Una vezinstalado el motor, se bajan los dientes de la cremallera y luego se colocan los engranajes en los motores.

Y finalmente se conectan con tornillos y se empuja la puerta con la mano. Entonces, puede dejar que la puerta se
deslice y se pueda mover sin ningiin problema después de confirmar que los estantes estan fijados.

2. El bastidor suele ser un conjunto unitario; para evitar vibraciones o atascos en el funcionamiento de la
puerta, se debe corregir la holgura entre el bastidor y la unidn. Se recomienda utilizar este método, consulte
el diagrama.

3. Con una pequefia correccion de la separacion, después de conectarlo correctamente con los bastidores 1y
2, luego fijamos los bastidores 1y 2.

Correction of
Rack 1 \ the rack \ Rack 2

Diagram 3




4.4 Instalacion de palancas de limite.

Se suministran 2 palancas de limite. Tenga en cuenta que hay una palanca para la mano izquierda y otra para
la mano derecha.

Las palancas deben instalarse una en cada extremo del bastidor. Ver Diagrama 4.

Para instalar las palancas en la posicion correcta, abra la puerta del embrague y presione el boton "CERRAR"
en el remate, el motor funcionara pero no accionara la puerta. Cierre la puerta manualmente y ajuste la palanca
de limite para hacer contacto con el interruptor de palanca y apagar el motor, en la posicion deseada de la
puerta. Para ajustar la posicion de parada de la puerta cuando esta abierta, presione el botdn 'ABRIR', abra
manualmente la puerta y ajuste la otra palanca de limite para hacer contacto con el interruptor de palanca y
apagar el motor.

Cuando esté satisfecho de que las palancas estan en las posiciones correctas, apriete los tornillos en la palanca
para sujetarlos a la cremallera, cerrar la puerta del embrague y utilizando el control remoto comprobar que la
puerta se abre y dosifica en las posiciones deseadas. Ajuste las palancas de limite si es necesario.

A A AN

Y
4.5 Funcion del embrague.
Cuando el embrague se abre a la posicion abierta, puede empujar la puerta manualmente; Al cerrar el

embrague, la puerta eléctrica puede funcionar y apagarse, al tocar la limitacion el bisel se detendra
automaticamente.

4.5 Funcién del embrague.

Cuando el embrague se abre a la posicion abierta, puede empujar la puerta manualmente; Al cerrar el
embrague, la puerta eléctrica puede funcionar y apagarse, al tocar la limitacion el bisel se detendra
automaticamente.

Brazo de liberacion en torsion, movimiento
de 90 grados, el operador del porton estara
en estado de liberacion

Insertar llave, girar 90 grados en
sentido horario

5. Descripcion general de las funciones

1. Fuente de alimentacién: CA 24 V; Disponible para conectar bateria externa de 24V y carga de bateria,
salida de 24V para fuente de alimentacion externa.

2. Rango de aplicacion: aplicado para motor CC de puerta corredera.

3. Codificador del transmisor: codigo variable personalizado, capacidad maxima de transmisor de 120 piezas.

4. Motor: Motor de 24 VCC.

5. Caracteristicas: funcion de limite; funcion de resistencia, sensibilidad de resistencia ajustable, carrera rapida
y lenta de 2 velocidades; velocidad de carrera rapida ajustable; motor protegido automaticamente tiempo
90 s; la funcidén de cierre automatico se puede activar/desactivar opcionalmente; tiempo de cierre
automatico ajustable; panel de control con un solo botén; disponible para conectar la fotocélula, una vez
que la fotocélula detecta el obstaculo mientras la puerta se cierra, la puerta se detendra y rebotara
nuevamente al estado abierto; abriendo la puerta deslizando la tarjeta.

6. Tablero de control

6.1 Parametros técnicos:

1. Fuente de alimentacion de la placa: CC 24-32 V o CA 19,6-24 V
2. Fuente de alimentacién de la bateria: CC 24 V.

3. Control remoto: cédigo variable

4. Memoria del control remoto: soporte maximo 120 unidades

6.2 Conexion de la fuente de alimentacion:
ADVERTENCIA: NUNCA: conecte el abridor de puerta a la toma de corriente antes de haber
realizado todas las instalaciones.
NOTA:
1. Si se eligen baterias como fuente de energia, las baterias deben ser del tipo impermeable o colocarse en
circunstancias impermeables.
2. Se pueden conectar 2 baterias PCS de 12 VCC en serie para que funcionen como 24 VCC. El siguiente
diagrama muestra como conectar 2 baterias PCS en serie.
3. Tenga en cuenta que la conexion de cables del sistema de suministro de energia es muy importante. Una
conexion de cables incorrecta dafiara el tablero de control.

Modo de energia 1. Con electricidad de CA y transformador, utilice Unicamente un
transformador de CA para suministrar energia.
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Modo de energia 2. Utilice Unicamente las baterias como fuente de energia, use el panel solar y el receptor del
cargador de energia para cargar las baterias.

MOTOR BATTERY POWER
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Solar Panel

Battery

Modo de energia 3. Con electricidad de CA y baterias de respaldo (opcional no incluido),
utilice inicamente el transformador de CA para cargar las baterias.
Si la falla de electricidad que ocurre raramente (menos de 8 horas por dia), entonces puede usar un minimo de
2 baterias de 12 V CC como fuente de energia de respaldo en caso de una falla de energia de CA.
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6.3 Instruccion de terminales y botones

i

1. ENERGIA: se utiliza para conectar con CC 24-32 V o CA 19,6-24 V.

2. BATERIA: Usela para conectar con la bateria DC 24V.

3y 4. Motor: se utiliza para conectar con un motor de puerta corrediza de 24 V CC.

5. COM: se utiliza para conectar con el terminal COM o GND.

6. +12V: La salida de 12V es para conectar a un dispositivo externo. (Como el sensor de fotocélula).



7 . Lampara +/-: se utiliza para conectar con luz intermitente, el voltaje de salida es de 24 V CC.
8. IR: se utiliza para conectar con el sensor de fotocélula.

9. Bucle: se utiliza para conectar con un detector de bucle, etc.

10.

11.
12,

13.

14.
Nota:

Inicio: Es un interruptor de modo de control de un solo botdn para controlar la puerta mediante abrir -
detener - cerrar - detener - abrir" ciclicamente.

COM: se utiliza para conectar con la "tierra" de dispositivos externos.

Glose: se utiliza para conectarse con cualquier dispositivo externo que funcionara para cerrar

la puerta.

Abrir: se utiliza para conectarse con cualquier dispositivo externo que funcionara para abrir la puerta.
PED: el usuario también puede cambiar a la funciéon de modo peatdn a través del menu.

ANT: conexion de antena.

Los terminales 5 y 6 suministran energia a dispositivos externos.

Descripcion de la funcion de los botones

15,
16.
17.
18.

19.

Pantalla digital: se utiliza para mostrarle los datos de configuracion.

DEC/SMART: se utiliza para disminuir la cifra, configurar los datos u operar el médulo inteligente.
DIVERSION: utilizado para almacenar datos.

INC/START: se utiliza para aumentar la cifra o configurar los datos u operar el modo Unico modo de
control de botones.

APRENDER: se utiliza para programar y liberar el control remoto.

Diagrama de cableado del motor
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Tenga en cuenta: iNuestra configuracion de fabrica es instalar el motor a la derecha de la puerta!
Cuando desee instalar el motor a la izquierda de la puerta, intercambie los cables del motor 3 y 4.

Diagrama de cableado de la lampara de flash

Luz intermitente: Conectar con lampara terminal +/-.
Diagrama de cableado del sensor de fotocélula:
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Uso del sensor de fotocélula para resistencia de encuentro de puerta:
Conecte el terminal 11 con el "COM" de la fotocélula RX.

Conecte el terminal 8 con la "OUT" de la fotocélula RX.

Conecte el terminal 6 con el "+" de la fotocélula RX y TX,

Conecte el terminal 5 con el "-" de la fotocélula RX y TX.



Diagrama de cableado del detector de bucle:
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Informacion del cable del detector de bucle:
Definicién del cable de 5 nucleos

ROJO —Voltaje de entrada (+)

VERDE —Tierra/Comun (-)

NEGRO: comun del relé

AZUL: relé normalmente abierto

AMARILLO —Potenciémetro de ajuste de rango (POT)
Definicién del cable de 5 nucleos

ROJO —)Voltaje de entrada (+)

VERDE —Tierra/Comun (-)

NEGRO Comun

AZUL --dRelé normalmente abierto

AMARILLO —Potenciémetro de ajuste de rango (POT)

Cable rojo: conectar con el terminal 6.

Cable negro: conectar con el terminal 5.

Cable verde: conectar con el terminal 11 y la placa de ajuste de rango.
Cable azul: conectar con el terminal 9.

Cable amarillo: conectar con potenciémetro de ajuste de rango

7. Como programar o borrar el mando
* Programe el control remoto: presione brevemente el boton de aprendizaje y luego suéltelo, el indicador LED
se encendera. Ahora el usuario debe presionar el boton en el control remoto, con un pitido corto del zumbador,
lo que significa que el aprendizaje del cddigo del control fue exitoso, el LED digital mostrara la cantidad de
controles remotos que se aprendieron.
Después de que el usuario presiona el botdn de aprendizaje, dentro de 8 segundos, si el controlador no recibe
la sefial del control, el indicador LED del controlador se apagard y saldra del estado de aprendizaje del codigo.
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Nota: Debido a que la pantalla digital solo puede mostrar dos palabras, si el controlador ya aprendié mas de 99
unidades de control remoto, a partir del control nimero 100, la pantalla digital mostrara A para reemplazar los
diez y cien digitos. Por ejemplo, el control nimero 100 mostrara AO y el control 101 mostrara Al. Si el contraer
ya aprendié mas de 109 unidades de control remoto, desde el control remoto 110, la pantalla digital mostrara
b para reemplazar los diez y cien digitos. Por ejemplo, el control 110 mostrara b0.

Capacidad maxima: 120pcs. Si el LED digital muestra
pueden ingresar mas controles.

non

con un pitido corto de 5 veces: significa que no se

» Borrar el control: Mantenga presionado el boton de aprendizaje durante 5 segundos. Mientras el usuario
escucha el timbre con un pitido largo, suelte el boton y la pantalla digital mostrara “00”. Ahora todos los
controles no pueden controlar la puerta.

8. Como utilizar el control remoto para operar el abridor de

puerta
» Cada control tiene 4 botones, hay dos modos de control remato opcionales. La configuracion de fabrical2 es
un solo boton. Si desea cambiar para utilizar el modo de control de tres botones, consulte el conjunto de datos
de P8 en la pantalla digital.
* Modo de control con un solo botdn: el 1er boton del control se usa para controlar la puerta como "abrir-parar-
cerrar-parar", los botones 2 y 3 no tienen que controlar la funcidn, el 4to botdn se usa para controlar el modo
PED de la puerta.
* Modo de control de tres botones: primer botdn del control remato para controlar la apertura de la puerta,
segundo botdn para cerrar la puerta, tercer boton para controlar la parada de la puerta. Cuarto botdn para
controlar el modo peatonal de la puerta.

9. Descripcidén de la funcién del tablero de control

Articulo Descripcion

Encendido Después de encender el panel de control, el LED indicador de estado se ilumind.

Indicador LED de | Mientras la puerta se abre normalmente, al abrir la puerta se volvera azul; al cerrarla, la
apertura/cierre puerta se volvera roja.

La funcion de resistencia puede lograr un automovil anti-aplastamiento. Mientras el motor
de la puerta se abre, encuentra una obstruccion y se detiene. Si el motor del porton se esta
cerrando y encuentra la obstruccion, el portdn se volverd a abrir. La sensibilidad de
resistencia del motor a alta y baja velocidad se puede ajustar y configurar mediante el menu
de pantalla digital PI y P2.

Funciones de
resistencia

Cuando la puerta se abre/cierra completamente, después de que el usuario active el limite,
el motor se pondra en marcha. EI modo de limitacion se puede configurar a través del menu
de pantalla digital P7.

Funcion limite

El detector de bucle tiene 2 funciones opcionales, cambie la funcion mediante el
menu de pantalla digital de la PC:

Modo O: Cuando la puerta se abre completamente o se abre, si el usuario activa el detector
de bucle, el motor se cerrard automaticamente después de que la sefial del bucle
desaparezca 3 segundos.

Cuando la puerta se esta cerrando, si el usuario activa el detector de circuito, el motor
volverd a abrir la puerta de inmediato. Después de que la sefal del bucle desaparezca 3
segundos, la puerta comenzara a cerrarse.

Modo 1; Cuando la puerta se detiene o se cierra, si el usuario activa el detector de bucle, el
motor volvera a abrir la puerta de inmediato. Después de que la puerta se haya abierto por
completo, el sistema entrard en la cuenta regresiva para cerrar la puerta y configurara la
hora mediante el menu de pantalla digital PD.

Funcion de bucle
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Mientras la puerta se estd cerrando, si se activa el infrarrojo, la puerta rebotara para abrirse.

!Vlodo : Cuando la puerta se abre completamente, después de 3 segundos, la puerta se cerrara
infrarrojo -,

automaticamente.

La funcidn de cierre automatico solo se activa después de que se habilita el final de carrera de
Cierre apertura. Cuando el cierre automatico inicia la cuenta regresiva, el LED de ESTADO parpadeara
automatico una vez por segundo. El tiempo de cierre automatico se puede configurar a través del ment de

pantalla digital.

Cuando el usuario active el modo PED, la puerta se abrira automaticamente; Por el momento,

si el usuario también activa la funcién de cierre automatico, el motor entrara en la cuenta
Modo regresiva de cierre automatico y finalizara el tiempo de apertura de la puerta. Mientras el usuario

peat6n PED

activa el modo PED, el tiempo de apertura de la puerta y el tiempo de conteo de cierre
automatico se pueden configurar a través del menu de pantalla digital P4 y P5. Cuando la puerta
se estd moviendo, si el usuario activa el modo PED, el modo PED no funcionara

Funcién de
lampara

El menu de pantalla digital puede configurar el modo de trabajo de la Idmpara mediante P9.
Modo 0: cuando la puerta se estd moviendo, la lampara se encendera, después de que la puerta
deje de moverse unos 30 segundos, el apisonador se apagara;

Modo 1: cuando la puerta se mueve, la ldmpara se encendera; Cuando la puerta deje de
moverse, la ldAmpara se apagara.

NOTA: No importa si elige el modo 0 o el modo 1, cuando la puerta estd en el estado de cuenta
regresiva del tiempo de cierre automatico, la ldampara también se encendera.

Proteccion

Tan pronto como el motor funcione continuamente durante mas de 90 segundos el motor dejara

de motores de funcionar automaticamente para proteger el motor.

Cuando el voltaje de la bateria es inferior a 26 V + 1, el tablero de control activara la funcién
Funcién de de carga inteligente. Cuando el voltaje de la bateria excede los 28 V + 1, el circuito de carga se
carga desconecta automaticamente para evitar la sobrecarga.
inteligente Nota: La fuente de alimentacién principal debe estar conectada correctamente antes la bateria

se puede cargar.

Actualizacion

Antes de actualizar el sistema. Confirma que el documento del disco U es FAT32 o no. De lo

del sistema contrario, formatee el disco U como FAT32.

de tablero de | Copie el archivo de actualizacion en el directorio raiz del disco U y asignele el nombre EGB-19
control por bin. Inserte el disco U en el mddulo de actualizacion y luego conecte el mddulo de actualizacién
USBy al puerto USB. Ingrese al menU, seleccione PU, seleccione 1 para el valor y comienza la
dispositivo actualizacion después de la confirmacion.

1. Programe el transmisor 2.4G, presione brevemente el botdn DEC/SMART una vez, el
zumbador emitira un pitido corto y el indicador LED se encenderd; ingrese al modo de
programacion. Transmita una sefial desde el transmisor 2.4G, si el LED parpadea dos veces
y permanece encendido, significa que la operacién de programacion se realizd
correctamente. De lo contrario, después de 8 segundos salga del modo de programacion.

2. Modo de control de 2,4G: mientras el modulo recibe la sefial de 2,4G, se activara para abrir
la puerta una vez.

3. Agregue el dispositivo bluetooth:

a) Abra la aplicacion XHouse, ingrese a la pagina Agregar dispositivo, seleccione el
Médulo dispositivo bluetooth.
inteligente b)  Seleccione el dispositivo bluetooth correcto, presione el boton Agregar. (El nombre
(opcional) del modo del dispositivo bluetooth es XHOUSE_092BLE_XXXXXX, XXXXXX es su

niimero de serie)

4. Modo de control del dispositivo Bluetooth: la pagina de la aplicacion tiene 3 botones que
incluyen operar, cerrar y detener.

5. Inicialice el dispositivo bluetooth: mantenga presionado el botén DEC/SMART durante
aproximadamente 5 segundos, el timbre emitira un pitido corto dos veces, suelte el boton
y la operacion se realizara correctamente.

6. Reinicie el dispositivo bluetooth: mantenga presionado el botén DEC/SMART durante
aproximadamente 10 segundos, el timbre emitird un pitido largo, suelte el botdn, el
mddulo borrara todos los transmisores 2.46 e inicializara el dispositivo bluetooth.
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10. Configuracion de pantalla digital
* Mantenga presionado el boton [FUN] durante 3 segundos y la pantalla digital indicara "P0", luego suelte
el botdn, ahora el menu se puede configurar en [INC/START] y (DEC/SMART] para aumentar y disminuir
ntmeros o valores.
» Después de ajustar el valor, presione el boton [FUN] para almacenar los datos y el zumbador emitira un
pitido para mostrar que el almacenamiento se realizd correctamente.
« Una vez finalizada la configuracion del mend, presione el botdén [LEARNI para salir de la configuracion del
menu y cerrar la pantalla.

. Py -z Ajuste de PPNy
item |Valor Descripcion de la funcion fabrica Explicacion
PO -1 [Tiempo de arranque suave 0: 1s
lapagado 1: 1s.
0-20 Sensibilidad de resistencia a . A
PL lniveles  baja velocidad 10 niveles  |cuanto mayor sea el valor, mayor serd el valor
20 ensibiidad d <tenci e la resistencia y serd dificil encontrar
- ensibilidad de resistencia a . resistencia.
P2 niveles  falta velocidad 10 niveles
P3 0-60 [Tiempo dg funcionamiento a 12 segundos 0 s_lgnlﬁca_que el motor siempre funciona a
segundos [alta velocidad baja velocidad.
P4 0-20 Tiempo de ape,rtura de puerta 5segundos [0 significa cerrar la funcién
lsegundos |en modo peaton
P5 0-99 [Tempo de cierre automfatlco de 10 segundos [0 significa cerrar la funcion
segundos [la puerta en modo peatdn
P6 0-99 [Tiempo de cierre automatico 0 segundos [0 significa cerrar la funcién
Isequndos
Modo limite opcional .
P70 0: modo NC 1: modo NO 0: NC. Modo
Modo de control de un solo
P8 [0-1 boton 0: APAGADO
0: APAGADO I: ENCENDIDO
Modo 0: Cuando la puerta se esté moviendo,
la ldampara se encendera. Después de 30 s, la
Modo de salida de lampara lampara se apagara:
P -1 ' M . .
> P 0: Modo 0 1: Modelo 0: Modo 0 Modo 1: Cuando la puerta se esté moviendo,
la lampara se encendera. Cuando la puerta se
lesté deteniendo, la ldmpara se apagara.
PA  l0-10 par de velocidad lenta 6 ;uan?:o mayor sea el valor, mas rapida sera la
elocidad lenta.
Inter_ruptor_de funcion de 0: Modo
PB [0-1 erminal abierto completamente
0: Modo completamente zbierto
abierto 1: Modo PED
Interruptor de modo de
detector de bucle 0: después
pc lo-1 de activar la sefal, la puerta se
volvera a abrir. Mientras la
sefial desaparece, después de
3 segundos, cierre la puerta.
PD  [0-99s C_uenta regresiva del tiempo de 10s Cerrar la cuenta regresiva del tiempo
cierre del circuito
U lo-1 Fur_1C|on de actualizacion USB 0: D&gt’lvar la 1: Activa la funcién
lactiva funcion
Po lo-10 Restablecimiento de fabrica 0 5: Restablecera todos los valores a los valores
de fabrica
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11. Informacion de la pantalla digital del tablero de control
1. Cuando la puerta comienza a abrirse, la pantalla digital mostrara 1S "OP"

. Cuando la puerta comienza a cerrarse, la pantalla digital mostrara 1S "CL"

. Después de que la puerta deje de moverse, la pantalla digital mostrara 1S "--"

. Cuando la puerta se mueve al limite de apertura total, la pantalla digital mostrara 1S "LO"

. Cuando la puerta se mueve al limite de cierre total, la pantalla digital mostrara 1S "LC"

. Cuando el motor alcanza el tiempo de trabajo maximo, la pantalla digital mostrara 1S "EC"

. Después de que el motor active la proteccion de sobrecarga, la pantalla digital mostrara 1S "OU"

. Después de que se active la fotocélula, la pantalla digital mostrara 1S "PH"

. Después de que se active el bucle, la pantalla digital mostrara 1S "LP"

10. Cuando se active el modo PED, la pantalla digital mostrara 1S "PD"

O 00 N O U1 h WN

12. Mantenimiento
Advertencia: Desconecte la alimentacion antes de realizar cualquier reparacion.

1. Limpie el eje del abridor de la puerta con un pafio limpio y seco, y luego use un aerosol de silicona
para reducir la friccidn. En climas frios donde la temperatura alcanza 1 °C (30 °F) o menos, rocie
gel de silica en el actuador cada 4 a 6 semanas para evitar que se congele.

2.  Revise regularmente la bisagra de la puerta para asegurarse de que la puerta se balancee suave
y libremente. Si es necesario, use grasa en las bisagras.

3. Revise su instalacién regularmente. Si se van a reemplazar los herrajes y los postes, es posible
que sea necesario ajustar el soporte o apretar los herrajes.

4. Mantenga el area alrededor de su puerta. Mantenga estas areas libres de objetos que puedan
evitar que la puerta se balancee libremente.

Nota: Si se observa o sospecha un mal funcionamiento, se debe realizar una inspeccién y un
servicio en poco tiempo. Se recomienda llevar un multimetro al operador cuando trabaje en el
lugar.
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